


La necesidad de mejorar la conectividad interna en el
campus de la Universidad Técnica de Manabí motivó
esta investigación, cuyo objetivo es desarrollar una
propuesta de diseño vial para una nueva vía
perimetral que sirva como alternativa al recorrido
existente, facilitando la conexión entre distintas áreas
de la institución. Para ello, se realizó un levantamiento
topográfico mediante fotogrametría con dron (Mavic 2
Pro), complementado con mediciones de alta
precisión obtenidas mediante tecnología GNSS RTK.
El análisis topográfico permitió caracterizar el relieve
del terreno destinado a la vía, diseñada como una
carretera tipo Colector IV, con una velocidad de
diseño de 50 km/h. El diseño geométrico fue
desarrollado en AutoCAD Civil 3D, siguiendo los
lineamientos establecidos por la Norma Ecuatoriana
de Carreteras (NEVI-12), tanto para el alineamiento
horizontal como vertical. La caracterización del suelo,
basada en estudios previos, identificó un material
limoso de alta plasticidad (clasificación MH según
ASTM), con un Índice de Soporte California (CBR) de
5%. La propuesta busca optimizar la circulación
vehicular y mejorar la seguridad dentro del campus, al
reducir la dependencia de un único eje vial de
conexión. Asimismo, el uso de tecnologías avanzadas
para el levantamiento y modelado topográfico aporta
un enfoque metodológico innovador y replicable en
otros contextos universitarios.

The need to improve internal connectivity on the
Technical University of Manabí campus motivated this
research project, which aims to develop a road design
proposal for a new perimeter road that would serve as
an alternative to the existing route, facilitating
connections between different areas of the institution.
To this end, a topographic survey was conducted
using drone photogrammetry (Mavic 2 Pro),
complemented by high-precision measurements
obtained using RTK GNSS technology. The
topographic analysis allowed for the characterization
of the terrain intended for the road, designed as a
Collector IV highway with a design speed of 50 km/h.
The geometric design was developed in AutoCAD
Civil 3D, following the guidelines established by the
Ecuadorian Highway Standard (NEVI-12), for both
horizontal and vertical alignment. Soil characterization,
based on previous studies, identified a highly plastic
silty material (ASTM classification MH), with a
California Bearing Index (CBR) of 5%. The proposal
seeks to optimize vehicular traffic and improve safety
within the campus by reducing dependence on a
single connecting road. Furthermore, the use of
advanced technologies for topographic surveying and
modeling provides an innovative methodological
approach that can be replicated in other university
contexts.
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